Tehnicki Fakultet
Hrvatsko katolicko sveuciliste

JAVNI NATJECAJ ZA UCENIKE 3. I 4. RAZREDA GIMNAZIJA I
TEHNICKIH SKOLA

RAZVO] PROJEKTNIH RJESENJA NA ROBOTSKOM PSU (,,ROBO-DOG")

Tehnicki fakultet Hrvatskog katolickog sveuciliSta raspisuje javni natjecaj za ucenike 3.1 4.
razreda gimnazija i tehnickih Skola s ciljem poticanja interesa za robotiku, umjetnu
inteligenciju i napredne digitalne tehnologije kroz izradu vlastitih projektnih rjeSenja na
platformi robotskog psa.

1. PREDMET NATJECAJA

Predmet natjecaja je odabir najboljih projektnih prijedloga ucenika koji se odnose na
osmisSljavanje i razvoj funkcionalnih rjeSenja primjenjivih na robotskog psa, ukljucujuci
autonomno Kkretanje, primjenu senzora, raCunalni vid, algoritme umjetne inteligencije i
drustveno korisne primjene.

Tri najbolje ocijenjena projekta bit ¢e odabrana za daljnju razradu i implementaciju.
2. CIL) NATJECAJA

e potaknuti u€enike na kreativno i istraZivacko razmisljanje

e pribliziti rad s profesionalnim robotskim sustavima

e omogucditi stjecanje prakti¢nih znanja iz programiranja, robotike i Al-ja

e motivirati u¢enike za nastavak obrazovanja u STEM podrucju

e razvijati timski rad, tehni¢ku pismenost i projektni pristup rjeSavanju problema

3. PRAVO SUDJELOVANJA
Na natjecaj se mogu prijaviti ucenici 3. i 4. razreda gimnazija i tehnickih skola, pojedina¢no
ili u timovima do 3 ucenika.

4.. PROJEKTNI PRIJEDLOG

Projektni prijedlog treba biti jasan, razumljiv i saZet te sadrzavati sljedece elemente:
1. Naziv projekta
2. Kratki opis ideje (do 500 znakova)
o problem koji se rjesava
o osnovna funkcionalnost robota
3. Planirana primjena robota (do 1500 znakova)
o na koji nacin se koristi robotski pas
o koje se mogucnosti robota koriste (kretanje, senzori, kamera, Al logika i sl.)
4. Tehnicki pristup (do 1500 znakova)
o programski jezici, algoritmi, logika rada (opisno, bez potrebe za gotovim
kodom)
5. Ocekivani rezultati projekta (do 1500 znakova)
6. Podaci o uc¢enicima / timu
0 imeiprezime
o Skolairazred
o kontakt e-mail
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5. EDUKACIJA I PODRSKA
Za ucenike ¢iji projektni prijedlozi budu odabrani, Tehnicki fakultet osigurava:

e uvodnu edukaciju o radu i programiranju robotskog psa

e upoznavanje s razvojnim okruZenjem i sigurnosnim pravilima

e strucno mentorstvo tijekom cijelog trajanja projektne aktivnosti
e mogucénost konzultacija i tehnicke podrske

Edukacija je prilagodena predznanju ucenika i ne zahtijeva prethodno iskustvo s
naprednim robotima.

6. RAD SROBOTOM
Ucenicima se omogucuje rad s robotom u trajanju od 7 dana u prostoru fakulteta, pod
stru¢nim nadzorom.

7. KRITERIJI ODABIRA
Projektni prijedlozi ocjenjuju se prema inovativnosti, jasno¢i, tehnickoj izvedivosti i
motivaciji uCenika.

8. Rokovi

e Rokza dostavu projektnih prijedloga: do 20.03.2026.

e Objava rezultata natjecaja: 27.03.2026.

e Provedba edukacije i rada s robotom: prema dogovoru, u dogovorenim
terminima

9. NACIN PRIJAVE
Prijave se podnose elektronickim putem prema uputama u natjecaju. Vise informacija
mozete naci na web stranici: https: //www.unicath.hr/tehnicki-fakultet/robotics-talent-lab

POTRAZITE NAS!
10. ZAVRSNE NAPOMENE
Sudjelovanjem u natjecaju ucenici prihvacéaju pravila rada u laboratoriju i obvezu postivanja
uputa mentora. Fakultet zadrzava pravo dokumentiranja aktivnosti (fotografije, video) u
promotivne i edukativne svrhe, uz postivanje vazecih propisa.

Za sve kontakte vezano uz natjeCaj moZete nas kontaktirati putem email adrese:
robo talentlab@unicath.hr



https://www.unicath.hr/tehnicki-fakultet/robotics-talent-lab
mailto:robo_talentlab@unicath.hr
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UNITREE GO2 EDU U1 - EDUKATIVNI ROBOTSKI PAS

Unitree Go2 EDU U1 je napredna edukativna i istraZivacka platforma
Cetveronoznog mobilnog robota namijenjena razvoju projekata iz podrucja
robotike, autonomnih sustava i umjetne inteligencije. Dizajniran je za rad u
stvarnim uvjetima, s naglaskom na stabilnost kretanja, naprednu percepciju okoline
i mogucnosti programiranja.

© Kljucne znacajke

Cetveronozna stabilna platforma - 12 stupnjeva slobode (3 po nozi)
omogucuju dinamicko i stabilno kretanje

Autonomna navigacija - prepoznavanje i izbjegavanje prepreka

4D LiDAR i Al kamera - 360° percepcija prostora i rad s raCunalnim vidom
Napredni senzori - IMU, dubinski senzori i sustavi za stabilizaciju

Podrska za programiranje - Python, C++, ROS/R0S2

Razvojna otvorenost - mogucnost integracije vlastitih algoritama, Al
modela i istraziva¢kih modula

Primjena u edukaciji i istrazivanju - idealan za STEM projekte, natjecanja i
razvoj autonomnih funkcija

© Zasto je pogodan za ucenike?
Go2 EDU U1 omogucuje uc¢enicima da:

razvijaju algoritme autonomnog kretanja

primjenjuju racunalni vid i Al logiku

testiraju vlastite projekte u stvarnom okruzenju

steknu iskustvo rada s profesionalnom robotskom opremom



